
FPGA TABANLI ROBOT KONTROLÜ

Açıklama: Projede robot maniplatörünün 
kontrolü için tasarlanan sayısal devrenin 
FPGA tabanlı bir geliştirme kartı üzerinde 
VHDL donanım progamlama dili kullanılarak 
gerçekleştirilmesi amaçlanmaktadır. 
Uygulanılacak farklı kontrol algoritmaları ile 
sistemin verimliliği incelenecektir.
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