
DÖRT ROTORLU HAVA ARACININ İRTİFA DENETİMİ 
İÇİN DOĞRUSAL OLMAYAN DENETLEYİCİ TASARIMI 

VE UYGULAMASI

Açıklama: Dört rotorlu hava aracının 
kontrolü, üç eksenden alınan doğrusal  (x, y, 
z) ve açısal (ϕ, θ, ψ) yer değiştirme bilgisine 
dayanmaktadır. Bu projede, daha önce 
PVTOL hava aracına uygulanan kontrol 
yöntemi uygulanarak, aracın belirli bir 
irtifadaki oryantasyonu sağlanacaktır .
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